
WGV-BAUSTATIK 
 

XZ-Rahmen Beispiel 1: 
{ Stabkoordinaten Anfang 
Ende EI EA Gelenk}  
(zerlegte Liste) 
 
SRPlot: Plot Stabtragwerk (2s) 

  
XZ-Rahmen Beispiel 2: 
{ Stabkoordinaten Anfang 
Ende EI EA Gelenk (o = ohne, 
l, r = links, rechts, b= beide) }  
 
STPlot: Plot Stabtragwerk (2s) 

  
XZKI: Berechnung der 
Transformations-, lokale, 
globale Gesamtsteifigkeits-
matrix von Beispiel 1 (4s) 
 
Bild: T1, k1L 

  
XZKI: k1G, T3 von Beispiel 1 

  
XZKI: k3L, K3G von  
Beispiel 1 

  
XZKI: Berechnung der 
Transformations-, lokale, 
globale Gesamtsteifigkeits-
matrix von Beispiel 2 (3s) 
 
Bild: T1, k1L 

  
XZKI: k1G, T3 von Beispiel 2 

  
XZKI: k3L, k3G von 
Beispiel 2 

  
 



 
XZKG: Gesamtsteifigkeits-
matrix von Beispiel 2 
12x12 Matrix (7s) 
 
CHECK: Überprüfung der 
Eingabe von Stabkoordinaten 

  
XZKR: reduzierte 
Gesamtsteifigkeitsmatrix von 
Beispiel 2 danach Liste der zu 
streichenden Spalten und 
Zeilen (9s) 

  
PI0LXZ: Interaktive Eingabe 
zur Berechnung lokaler 
Lastvektoren  
Gelenk l = links 
Lastfall q = Gleichlast 

  
PI0LXZ: Eingabe von  
q =6KN, Stablänge l=5m:  
 
 
Ergebnis: lokaler Lastvektor, 
Formel und numerisch (0.5s) 

  
PI0G: globaler Lastvektor von 
Beispiel 2 für Stab 3 (0.3s) 
 
 
 
Stab 2 

  
PI0S: schiefe Lasten P=15kN 
0° Winkel zur Vertikalen, 5m 
Abstand vom linken Stabende 
{} Eingabeliste Stab 
 
TαXZ: Drehmatrix um α 

  
QI0S: schiefe Schneelast (1s) 
 
 
 
 
WI0S: schiefe Windlast (1s) 

  
PIEL: interaktive Eingabe der 
Einflusslinien siehe 
Kurzanleitung, Gelenk links 
 
 
PIEL: Eingabe der Werte 

  
 



 
PIEL: Ausgabe Formel und 
numerisches Ergebnis (1s) 
 
KVPRED: Eingabe Kges 
reduziert, Pges (Lastvektor), 
Reduktionsmatrix  

  
KVPRED: Ausgabe Vges 
(0.5s) 
 
XZ-Rahmen Theorie II . 
Ordnung: Beispiel II zerlegte 
Liste mit Normalkräften 

  
Theorie II . Ordnung Eingabe 
Liste BXZII  
 
 
XZKII : Berechnung von Ti, 
kiL, kiG (6.5s) 

  
XZKII : k1LII  
 
 
 
 
k1GII : 

  
XZ-Rahmen Theorie II . Ord.: 
Beispiel II mit Normalkräften, 
zu streichende Zeilen/Spalten.  
 
XZKI, XZKRII -> KgesII  
STPlot: Plot des Tragwerks 

  
Konstanten nach Theorie II . 
Ordnung für BII in εABCD, 
zerlegte Liste 
 
XZKGII : Kges nach Theorie 
II . Ordnung (10s) 

  
XY-Rahmen: integrierte Hilfe, 
Seite 1  
 
 
 
Hilfe, Seite2 

  
XY-Rahmen: Beispiel BXY2 
(zerlegte Liste) 
 
 
 
SRPlot des Tragwerkes 

  
 



 
XYKI: Berechnung Ti, kiL, 
KiG (5s) 
 
 
 
Bild: T1 

  
XYKI: Bild k1L 
 
 
 
 
Bild: k1G 

  
XYKG: obiges Beispiel 
(12x12-Matrix) 
 
PI0XY: interaktive Eingabe 
von Lastvektoren, Lastfall q, 
Gelenk o. 

  
PI0XY: Eingabe der Werte 
 
 
 
PI0XY: Ausgabe der lokalen 
Lastvektoren (1s) 

  
PI0G: globale Lastvektoren 
von Stab 3 
 
MI0S: Eingabe M=20kN, 
α=15°, 3m Abstand M linkes 
Stabende, 8 Stablänge 

  
MI0S: Lastvektoren bei 
schiefem Moment, Ausgabe 
Formel und numerisch (1.5s) 
 
UIX: Übertragungsmatrizen 
(2.6s) 

  
BXYZ: Beispiel XYZ-
Rahmen. 
 
 
XYZKI: lokale 
Gesamtsteifigkeitsmatrix (2s) 

  
Help: Hilfe WGV 

  
 



 
Help: Hilfe XZ-Rahmen 

  
Help: Hilfe XZ-Rahmen 

  
Help: Hilfe XZ-Rahmen 
 
 
 
 
Help: Hilfe XY-Rahmen 

  
Help: Hilfe XY-Rahmen 
 
 
 
 
Help: Hilfe XYZ-Rahmen 

  
 


